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La présente invention a pour objet un
dispositif de commande du renversement des
chéssis porte-socs de charrues.

Ce dispositif est caractérisé par le fait
que :

'1° Le renversement du chissis de soes est
déterminé par la rotation, sur un angle
d’amplitude réglable, d’'un bras solidairve de
Parbre qui porte le chéssis de soes;

- 2° La rotation du bras dont il est ques-
tion ci-dessus est provoquée par les oscilla-
tions d'une bielle dont 'une des extrémités
est articulée & rotule sur le bras dont il est
question sous 1° et dont autre extrémité est
munie dune articulation également 3 ro-
tule qui la relie & Pextrémitd dun bras
solidaire d'un arbre transversal au chiissis;

© 8° L’arbre transversal dont il est question
sous 2° est monté sur des portées solidaires
du chéssis et est solidarisé avee un levier
balancier longitudinal dont les déplacements
angulaires provoquent la rotation de I'arbre;

4° e levier balancier dont il est question
sous 8° est muni d’un dispositif de verrouil-
lage qui permet de P'immobiliser en méme
temps que tout le mécanisme ci-dessus spé-

- cifié dans Yune de ses positions convenable—

Jo

ment choigie; -

- 5° L’arbre qui porte le chissis des soes
est monté dans les paliers solidaires du chés-
sis et comportant des roulements i billes ou
i rouleaux;

" socs peut tourner dans des paliers 8

6° Un dispositif de réglage de la position
de T'articulation de la bielle sur le bras soli-
daire de Parbre portant le chissis des soes
permet de donner audit chéssis, dans ses
deux positions de travail, des inclinaisons
de sens contraives, d’amplitudes égales on
différentes;

7° Un dispositif de réglage du verrouil-

- lage permet de faive varier Pamplitude des

0q0111a‘c10ns du bras solidaire de I'arbre qui
porte le chassis des soes.
- Sur le dessin annexé-:

La fig. 1 est une vue en perspective de
Pensemble du mécanisme de commande du
renverqement du chéissis porte-socss -

La fig. 2 est une vue en plan du levier

' baiane1e1 et du méeanisme de Vermuﬂlage,

La fig. 8 est une vue en- élévation (vue
de 1’m’ceneur) du (hspontlf de verrouillage.

Dans un avant-train de charrue construit
conformément 3 Pinvention, Parbre 1- qui
porte le chissis 2 sur lequel sont montés les
et 4
solidairves du chissis 5 de r avant- tlaln, des-

- dits paliers étant de preference garnis de

roulements & billes ou & rouleaux.
-Textrémité de Varbre 1 porte, claveté sur
elle, un bras 6, de faible longueur, portant
une ouvertme 7 en forme darc de cercle
dont e centre se trouve sur Paxe de Parbre 1
et dans lequel on peut fixer, dans toutes po-
sitions rhoisies, un axe 8 terminé extérieu-

Prix du fascicule : 5 francs.

35

ho

I

b0

55

6o




[688.470]

rement par une partie 9 sphérique.

Sur 1a partie 9 est montée une boite 10
évidée intérieurement pour s'ajuster exacte-
ment sur 1a sphére 9 et qui forme avee cette

5 sphére une articulation i rotule, ¢’est-d-dire

susceptible d’oseiller dans tous les sens.

La boite 10 est solidarisée avec une bielle
11 de longueur convenable dont I’autre extré-
mité porte une boite 12 de méme nature
que la boite 10 et montée de la méme ma-
nitre sur une sphére 13 solidaire d’'un bras
14, claveté sur Yarbre 15 transversal

L'arbre 15 peut tourner dans des paliers
16 solidaires du chissis 5; & son extrémité
est claveté Yextrémité du levier balancier 17
dont T'autre extrémité se termine par une
poignée 18 placée & proximité du condue-
teur.

Sur le balancier 17 est montée une tringle
19 qui se termine par un péne 20 et qu'un
ressort 21 tend constamment & pousser con-
tre une pidce 22 munie d'une encoche 23
de dimensions correspondant i celles du
- péne 20. .

La piéce 22 est conformée sur sa ’rranehe
dans laquelle est ménagée Tencoche 23 en
forme d’are de cercle dont le centre se trouve
sur 1'axe de Varbre 15, de telle maniére que
- le péne 20 étant sorti de Pencoche 23, lors
30 de Toscillation du balancier 17 dans le

sens de la fldche f ou dans le sens inverse,

lors du rabattement du balancier, le péne 20

se déplace sur la rampe ainsi formée sans

- autre compression du ressort 21.

35 La pidcecame 22 (fig. 8) est fixée & son
support 24 au moyen d’un houlon 25 qu’on
peut faire coulisser dans une ouverture 26
longitudinale ménagée dans le support et

... qu'on peut fizer dans cette ouverture, dans

ko toutes positions choisies; un boulon 27 arti-

culé sur le boulon 25 permet, lorsqu’on agit
sur T’écroun 28, de faire changer la position
longitudinale de la pidece 22 ef, par consé-

- quent, celle de P'encoche 23.

Une petite poignée 29 permet au condue-
teur de dégager par traction sur elle le
péne 20 de V'encoche 23, -

Ce dispositif fonctionne de 1a manigre
suivante :

.- Le mécanisme étant dans la poamon qm
est représentée sur la fig. 1, position qui
correspond i une inelinaison convenable (et

20

50

—_—

d'an ebté) des soes, par suite de Pengage-
ment du péne 20 dans P'encoche 23, tout
le mécanisme se trouve immobilisé dans cette
position et la charrue peut travailler.

Lorsqu’aprés relevage de 1a charrue on
veut poursuivre le labour dans le sens con-
traire et que, pour cette raison, il est né-
cessaire de renverser le chissis portesocs,
le conducteur saisit les deux poignées 18
et 29, tire & lui la tringle 19, ce qui dégage
le péne 20 de Yencoche 23; i1 donne ensuite
au balancier 17 un moyvement d’oscillation
dans 1e sens de 1a flache f et ledit mouve-
ment, par Pintermédiaire de Parbre 15, du
bras 14 et de la bielle 11, se transmet au
bras 8 qui vient occuper la position 6’ repré
sentée en traits mixtes sur la fig. 1; Varti-
culation 10 & rotule ayant suivi le chemin
indiqué par 1a fléche g vient occuper la posi-
tion 10" ;

Pendant que cette oscillation du bras 6

- e produit, le balancier 17 est revenu oceu-
per sa position initiale, le péne 20 se trouve
3 nouveau engagé dans Pencoche 28 et tout
le méeanisme est immobilisé dang la seconde
position de fravail du chéssis des soes.

Lorsqu’on veut & nouveau repasser 3 la
premiére position angulaire du chéssie des
socs, on domne au levier balancier 17 le
méme mouvement d’oscillation; Varticula-
tion 10 oscille dang le sens de 1a fidche %
et tout le méeanisme revient occuper sa po-
sition primitive.

Suivant la nature deg terrains, 11 peut
étre néeessaire de dommer une inclinaison
plus ou moins grande dans les deux sens au
chissis des socs; ce réglage est permis par
le dispositif qui est représenté sur 1a fig. 8, go
digpositif qui permet de changer Ia posi-
tion longitudinale de la pidce 22 ef, par
conséquent, de Pencoche 28, ce qui permet
de réduire ou d’augmenter 1’amp11tude des
ogeillations du bras 6 et, par suite, Pineli
naison dans les deux sens du chéssis porte-
Soes.

Enfin, lorsque 1a charrue est appelée &
travailler dans des terrains en pente, il peut
&tré nécessaire de donmer, dans un sens, au
chissis porte-socs, une inclinaison supérienrs
3 celle qu'il doit avoir dans Pautre sens;
cette différence dans les inclinaisons rels-
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du dispositif de réglage prévu sur le bras 6.

Ce bras 6 porte une ouverture en forme
d’arc de cercle dont le centre se trouve sur
Paxe de Yarbre 1 et dans cette ouverture
peut coulisser et étre fixé dans toutes posi-
tions choisies axe 8 qui porte la rotule 9;
ces déplacements décalent, par rapport au
plan médian du mécanisme, Pamplitude des
oscillations d’un ¢oté et de Pautre du bras 6
et font varier, par conséquent, par rapport
i ce plan médian, les inclinaisons relatives
a droite et & gauche du chissis porte-socs.

On voit que grice A ces méeanismes trés
simples et & ces dispositifs de réglage, on
procéde au renversement des socg par une
simple pscillation du levier balancier 17, les
inclinaisons du chéssis porte-socs dans les
deux sens pouvant étre varides suivant
les besoins.

11 est bien entendu que le mode de réali-
sation de Vinvention qui vient d’étre décrit
et qui est représenté sur le dessin annexé
n’a été cité qu’a titre d’exemple, que des
modifications portant sur la nature des arti-
culations de la bielle qui peuvent étre non
seulement 2 rotule, mais encore 3 cardan ou
de tout autre systéme permettant des oscil-

Jations dans tous les sens, sur le dispositif

de verrouillage du mécanisme et, d’une ma-
niére générale, sur les formes et les moyens
de liaison des différents organes du méea-
nisme, pourront y &tre apportées sans que
ces modifications portent atteinte aux carac-
téristiques de Pinvention.

RESUMS.

La présente invention a pour objet un
dispositif de commande du renversement
des chissis porte-socs de charrues.

Ce dispositif est caractérisé par le fait
que : :

1° Le renversement du chéssis de socs est

[688.470]

déterming par la rotation, sur un angle
d’amplitude réglable, d'un bras solidaire de
Parbre qui porte le chissis de soes;

2° La rotation du bras dont il est ques-
tion ci-dessus est provoquée par les oscilla-
tions d’une bielle dont P'une des exirémités
est articnlée A rotule sur le bras dont il est
question sous 1° et dont autre extrémité
est munie d’une articulation également 2
rotule qui Ja relie & Vextrémité d'un bras
solidaire d’'un arbre transversal au chéssis;

3° L’arbre transversal dont il est ques-
tion sous 2° est monté sur des portées soli-
daires du chéssis et est solidarisé avee un
levier balancier longitudinal dont les dépla-

“cements angulaives provoquent la rotation

de Yarbre;

4° Le levier balancier dont il est question
sous 3° est muni d’'un dispositif de verrouil-
lage qui permet de Pimmobiliser en méme
temps que tout le méeanisme ci-dessus spé-
cifié dans Pune de ses positions convenable-
ment choigie;

5° L’arbre qui porte le chdssis des socs
est monté dans les paliers solidaires du chés-
sis et comportant des roulements 3 billes ou
i rouleaux;

6° Un dispositif de réglage de la position
de Varticulation de la hielle sur le bras soli-
daire de Tarbre portant le chéissis des soes
permet de donner audit chissis, dans ses
deux positions de travail, des inclinaisons
de sens contraires, d’amplitudes égales on
différentes ; «

7° Un dispositif de réglage du verrouil-
lage permet de faire varier Pamplitude des

oscillations du bras solidaire de arbre qui

porte le chéssis des socs.

Gusrave NABOT.

Par procuration :

Dom. Casaxoxea.

Pour la vente des fascicules, s'adresser & 'lupniugnie Nanonare, a7, rue de la Convention, Paris (15%).
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